Plano do experimento

Parte | - Medicao da velocidade a partir de um langcamento em
diferentes posicoes
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O sensor sera utilizado em sua funcao “GATE” para
medir o tempo At desde que o objeto de largura ‘d’ é
inicialmente detectado até quando o objeto passa
completamente pela regiao do sensor.

i) Largura do objeto:

N N 2
di |d; £ o4, J:izdi O.d:\/Zi—l(did)
do dg :|:O'a]/2 N i—1 N—1
ds |ds £ o4, o= 0d
da d4:|:0'd4 . \/N
ds | d5 £ 04, —> d::(fcj

ii) Medida da velocidade em diferentes posi¢cdes do plano horizontal:

N vy
v (cm/s) _ 2= g
(v) = =x
Posicdo x1 | V1 & 0y, =157
Posicdo xz | V2 & 0, )
o + _— - s
Posicao x3 | V3 T Ou; vy [ I il
POsiCd0 X4 | V4 £ Oy, 1
Y d P 1 P2 T3 T4 x (cm)

Considere para este exercicio ca; = 0.0001 s (Escala de 0.1 ms).

iii) As velocidades sdo compativeis com o valor médio entre elas ((v)) ?
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Parte Il - Medicao da velocidade em diferentes posicoes a partir
de medicoes repetidas em cada posicao

Para uma posicao do sensor (x1):

d Sensor
< y I
-—> mAr
i
x|1 A configuracao sera repetida para

posicoes diferentes (X2, X3, X4, ...).

i) Largura do objeto —— CZ T O0j

i) Medidas repetidas da velocidade (a partir de varios langcamentos)
em uma determinada posi¢cao do plano horizontal:

Posicao x4
N N 2
Vi | UL Oy S S o iz (Vi — 0)
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V3 | U3 = Oy, i=1 —
V4 | Vg £ Oy, Oy
Vs | Us & Oy Oy = \/—
N
(Uma tabela para > UV I Oy
cada posicao do
Sensor X1, X2, X3, X4)
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t iii) As velocidades s&o

compativeis com o valor médio
entre elas ((v)) ?
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