Plano do experimento

Medicao da velocidade em um plano inclinado

Para uma posicao do sensor (x1):
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O sensor sera utilizado em sua funcao “GATE” para
medir o tempo At desde que o objeto de largura ‘d’ é
inicialmente detectado até quando o objeto passa
completamente pela regiao do sensor.
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i) Largura do objeto:

d4 dl + Odq
do dg + Od,
ds d3 + Ods
ds |dy £ 04,
d5 d5 + Ods
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A configuracao sera repetida para
posicoes diferentes (xo, X3, X4, ...).
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ii) Medida da velocidade em diferentes posicoes do plano:

. d _
Posicdo x1 | U1 = 0y, v = > Oy = !
Posicdo xz | V2 £ 0y, At
Posicdo x3 | U3 £ Ou,
Posicd0 X4 | V4 £ Oy, Considere para este exercicio oa; = 0.0001 s
(Escala de 0.1 ms).

iii) Construa o grafico das velocidades versus a posi¢ao (v (cm/s) x (z; — o) (cm))
e do quadrado das velocidades versus a posi¢ao (v (cm?/s%) x (x; — x0) (cm)).

Verifique se € possivel estabelecer uma relacao linear (descrita por uma
reta) entre os valores quadraticos da velocidade e a posicao.

A partir de um ajuste linear, obtenha uma estimativa da aceleracao na
direcao do movimento.
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